
バイオロボティクス講演会「移動知-身体・脳・環境の相互作用による適応的運動機能の

構成論的理解-」 

企 画 バイオロボティクス研究会/繊維学部ロボット研究会 

開催日 2011 年 1 月 24 日（月） 

会 場 信州大学繊維学部 総合研究棟ミーティングルーム１ 

(〒385-8567長野県上田市常田3-15-1) http://www.shinshu-u.ac.jp/guidance/maps/map04.html 

 

趣趣趣趣    旨旨旨旨  バイオロボティクス研究会/繊維学部ロボット研究会による特別講演会を開催します．

今回は，「移動知」の研究組織の代表者をお招きし，「移動知」の概念，研究の目的，そのアプローチ，

最新の研究成果について分かりやすくご講演いただくことになりました．また，講演の後，バイオロ

ボティクス関連の研究室の見学も予定しております．皆様のご参加をお待ち申し上げます． 

    

プログラムプログラムプログラムプログラム    

14:00～14:40 受付 信州大学繊維学部総合研究棟7階 ミーティングルーム１ 

 

14:40～16:10  

講演題目 「移動知 －身体・脳・環境の相互作用による適応的運動機能の 

発現メカニズムの構成論的理解－」 

講師 淺間 一 （東京大学大学院工学系研究科 精密機械工学専攻 教授） 

講演要旨： 

人間，動物，昆虫などの生物は，無限定な環境において適応的に行動することができるが，

そのメカニズムはほとんどわかっていない．その適応機能を生成するメカニズムの解明を目

指し，平成17年度より文科省科研費特定領域研究「身体・脳・環境の相互作用による適当的

運動機能の発現－移動知の構成論的理解－」（略称：移動知）を実施した．本講演では，移

動知の概念や，移動知研究の目的，そのアプローチ，最新の研究成果などについて紹介する． 

 

 16:10～17:10 研究室見学 信州大学 繊維学部 ロボティクス関連研究室 

 

17:30～19:00 懇親会 

 

問合せ先問合せ先問合せ先問合せ先 信州大学繊維学部応用生物学系バイオエンジニアリング課程 橋本稔 

 電話：（0268）21-5524／E-mail：hashi@shinshu-u.ac.jp 

 


